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Erreicht
1. Nennen Sie drei wesentlichen Aspekte der Definition Automatisierung! 3]
2. Warum ist es wichtig, zwischen Fertigungs- und ProzeBautomatisierung zu unterscheiden? 2]
3. Wofiir stehen die Abkiirzungen SPS, VPS und PLC? 3]
4. Was ist ein Prozessabbild der Ausgénge? 2]

5. Welche Zyklusiiberwachungszeit sollte man einstellen, wenn eine maximale Reaktionszeit von [2]
20ms eingehalten werden muss?

6. Fiir ein SPS-Programm wird der Speicher von vier Woértern bendtigt. Warum ist es problema- [2]
tisch, dafiir die Worter WO bis W3 zu verwenden?

7. Nennen Sie zwei Griinde, warum man in der Praxis bei der SPS-Programmierung eine Varia- [4]
blentabelle verwendet.

8. Welche SPS-Programmiersprache in EN 61131-3 ist fiir ablauforientierte Aufgaben am Besten [2]
geeignet?
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9.

10.

11.

12.

13.

14.

15.

Realisieren Sie folgende Funktion in FUP: Ausgang 10 soll genau dann eingeschaltet sein, wenn [4]
Eingang 0 true oder Eingang 1 false liefert.

EO.O
Was bedeutet |--=[ 1-->> P4 |im Kontaktplan? 3]

Wie viele Netzwerkports werden bei einer Punkt-zu-Punkt Topologie mit 5 Teilnehmern insge- [2]
samt benotigt?

Nennen Sie die vier wesentlichen Informationen/Bestandteile, aus denen das Telegramm eines [4]
ARP-Request aufgebaut ist. (Sie konnen die Abkiirzungen aus dem Skript benutzen)

Mit welchem Befehl kann man in der Kommandozeile/Eingabeaufforderung/Konsole die IP- [2]
Adresse eines Webservers (z.B. www.hs-koblenz.de) ermitteln?

Wie ist es moglich, dass mehrere Endgeréte (mit unterschiedlichen IP-Adressen) eines Heimnet- [2]
zes iiber nur einen einzigen Router mit dem Internet verbunden sind? (D.h. obwohl der Besitzer
des Heimnetzes von seinem Provider nur eine einzige IP-Adresse fiir seinen Router bekommen
hat, kénnen alle Gerdte mit dem Internet kommunizieren)
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16.

17.

18.

19.

20.

Erklaren Sie den Begriff duplex! 2]
e ——— .
Was bedeme t : 7.’;A.S.;_.i.“._.B. us? .................................................................... ,
Wara wi e AS Busine sngeschiate Flcbalitong i Datensbetssgun e (2

det?
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21.

22.

23.

24.

25.

26.

Geben Sie ein Beispiel fiir eine Steuerung mit Riickkopplung. 2]
Aus welchen Elementen besteht ein Graph geméfl der Definition aus der Vorlesung? 2]
Was versteht man unter einer Zustandsiibergangsfunktion? 2]
Erkléren Sie die Regel vom Iterativen Schalten und welchen Vorteil diese bringt? [4]
Welche wichtige Figenschaft eines SIPN wird verletzt, wenn an Transitionen auch direkt Ausgénge[2]

in den Schaltbedingungen stehen diirften?

Entwerfen Sie ein SIPN fiir folgende Funktion: Ein Motor (A1) wird durch einen Taster (E1) [8]
eingeschaltet und entweder durch Betétigen eines zweiten Tasters (E2) oder spétestens nach
Ablauf von 30s ausgeschaltet. Uberlegen Sie, ob fiir die Taster Offner oder Schliefler sinnvoll
sind.
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27. Gegeben ist das folgende SIPN:

P (9
000
S0 eyves -1 s -0
(a) Konstruieren Sie den dazugehorigen Erreichbarkeitsgraf. 8]

(b) Ist das SIPN ein Synchronisationsgraf, eine Zustandsmaschine, beides oder weder noch? [4]

Begriindung!
(c) Wie viele Elemente hat die Erreichbarkeitsmenge? 2]
(d) Handelt es sich bei dem SIPN um ein BEN oder ein PTN? Begriindung! 2]

(e) Untersuchen Sie das SIPN hinsichtlich aller vier Eigenschaften der formalen Korrektheit. [4]
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28. Was bedeutet die CTL-Formel AX¢?
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