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Erreicht

1. ProfiNet
(a) Was bedeutet die Abkiirzung ProfiNet?

2. Warum kann es i.d.R. auch bei einer Steuerung genau so wie bei einer Regelung zu instabilen [2]

Verhalten kommen?
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7. Skizzieren Sie die komplette Verdrahtung einer SPS mit einem externen Netzteil, zwei Eingéingen [5]
(Schliefler) und zwei Ausgédngen (Lampen). Markieren Sie alle Klemmen (z.B. E0.0, A0.0, +,-).

8. Programmieren Sie folgende Funktion in FUP: Ein Verbraucher am Ausgang 9 soll genau dann [5]
eingeschaltet sein, wenn Eingang 3 und nicht Eingang 4 geschaltet haben.

9. Wie wird die Systemvergangenheit in einem Endlichen Automat gespeichert? 2]

10. In welchen Kriterien entspricht das nebenstehende 8]
SIPN nicht der formalen Korrektheit? Geben Sie
jeweils ein Beispiel an.

— E3
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11. Worin unterscheiden sich starke und schwache Konzessionsregel? 2]
12. Nennen Sie zwei prinzipielle Programmerweiterungen zum Testen eines SPS-Programms. (3]
13. Vervollstdandigen Sie folgendes SIPN fiir eine Torsteuerung: EF) HALT Offner [15]
Das Tor wird durch Taster AUF, ZU und HALT bedient. E1 AUF SchlieBer
Bei Betétigung der Taster AUF oder ZU Kkiirzer als 2s en- E2 7ZU SchlieBer

det die Bewegung wieder. Bei ldngerer Betétigung wird die |3 UNTEN  Offner
Bewegung auch nach dem Loslassen der Taster fortgefiihrt. w4 OBEN Offner
Die Endpositionen OBEN und UNTEN werden durch Sen- A9 Motor auf —
soren erfasst. Ein Richtungswechsel oder Anhalten ist jeder- A1  Motor ab -

zeit moglich. Lichtschranken, Notaus-Funktion o.4. brauchen

nicht implementiert werden.
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14.

15.

16.

17.

18.

19.

20.

21.

22.

Was versteht man unter einem White-Box-Test? 2]
Wie vile Sciten bt dus SO0 Sebemchibeenmdel? y
I.S.t : CSMA eChtZeltfahlg?Be grundung' ......................................................... ,
Was bedem e d dle KabelbezelehnungF/U TP? ................................................. ,
Worn det o ARP-Protooll nd an e wind s gescick? 5
ot e dos et 12 1G500/21 i i gt Submetse. .
Neumen St don g Vortll von UDP i Vergeich s TCP. .
Vorihen S i 7kt von skl i pesodischer Pogrmubearbetons 2
Fin Bowtein FC1 sl i TIA-Poral in SCL exstellt werden, her e Banstinschtstale 3

bekommen Sie drei Input-Variablen vom Datentyp Bool mit den Namen ,, Ventill1“, , Ventil2“ und
,, Ventil3“ iibergeben. Des Weiteren ist in der Bausteinschnittstelle eine Output-Variable ebenfalls
vom Datentyp Bool mit dem Namen ,,Pumpe® definiert. Die Pumpe soll aktiv werden wenn
Ventill und Ventil2 gleichzeitig TRUE-Signal liefern oder aktiv werden wenn Ventil3 TRUE-
Signal liefert. Geben Sie den SCL-Code fiir diese Funktionalitét an.
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